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Abrege 



The invention relates to a device for fixing and tensioning at least one flexible sheet (3) between at least 
two supports, particularly by means of at least two of these opposing edges (4), which device (1 ) for 
fixing the sheet in a plane employs substantially rectilinear elements (5, 6) which, on the one hand, are 
fitted with at least one means (7) for assembling them together by interlocking along at least one of their 
longitudinal generatrices and, on the other hand, each have at least one at least indirect anchoring 
and/or bearing face, one to an edge (4) of a sheet and the other to the support mentioned, such as a 
wall surface. It is characterised in that at least one of the elements (5), each intended to be associated 
with one of the edges (4) of a flexible sheet (3), comprises, in its wall (10) shaped into a hook (12) and, 
precisely in the lip (15) which forms the active part visible to the operator (14) during the fitting of the 
sheet (3) equipped with the element (5) in question, at least one cut-out (17) which define s at least one 



face (18) in a plane which is substantially transverse to the element (5) in question. 
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(54) Entrainement pour le d6placement d'une partie mobile d'un mecanisme. 

(57) Dans un entratnement pour deplacer une partie mobile 
oTfn mecanisme (R), par exempfe d'une tete et/ou d'un 
pied (6) d'un (it d'hoprtal, comprenant un moteur (18) qui 
entraTne une broche (21) sur le filet exteme (26) de laquelle 
vient se mettre un ecrou d'entrainement (23) a filet de vis 
interne (25), qui fait sortir un lube de poussee (13) hors 
d'un cylindre (14) lors de la rotation de la broche (21). le cy- 
lindre (14) et le tube de poussge (13) sont relics respecti- 
vement a des parties du lit (R) en articulation et immobiles 
en rotation. En I'occurrence, une unite de mesure de d6 pla- 
cement (33) doit etre atbibuee au tube de poussee (13) 
et/ou a Vecrou d'entrainement (23), qui determine la posi- 
tion du tube de poussSe (13) et/ou de I'ecrou d'entraine- 
ment (23) independamment d'une rotation du moteur. 
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L' invention concerne un entrainement pour le deplacement 
d f une partie mobile d'un mecanisme, en particulier de la tete 
et/ou du pied reglables d'un lit d'hopital ou encore, par 
exemple, d'une partie pivotante d'un portail, coiaprenant un 
5 moteur qui entraine une broche sur le filet externe de la- 
quelle vient se mettre un ecrou d f entrainement a filet de vis 
interne, qui fait sortir un tube de poussee hors d'un cylin- 
dre lors de la rotation de la broche, dans lequel le cylindre 
et le tube de poussSe sont relies respectivement en articula- 
10 tion et immobiles en rotation a des" parties du mecanisme, 

dans lequel une unite de mesure de deplacement est attribute 
au tube de poussee et/ou a l 1 ecrou d f entrainement, qui deter- 
mine la position du tube de poussee et/ou de l'6crou d f en- 
trainement independamment d'une rotation du moteur et dans 
15 lequel une echelle graduee est reliee au tube de poussde 

et/ou a l r ecrou d f entrainement, un palpeur disposfe de mani£re 
stationnaire dans le cylindre 6tant attribue a cette der- 
niere* 

Un entrainement lineaire de ce type est connu,. par exem- 
20 pie, d'apfes le "document DE-A-2362394 . 

La mise en oeuvre d'un entrainement lineaire de ce type 
pour le deplacement d'une partie mobile d'un portail, par 
exemple d'un portail de jardin, a lieu en particulier con- 
jointement avec une commande de 1 'entrainement, qui transmet 
25 les instructions d' entrainement par liaison radio . Une telle 
application revet un interet particulier lorsque la commande 
de 1 ' entrainement regoit les instructions d' entrainement par 
exemple a partir d'un vehicule automobile et avec une securi- 
ty codee, si bien que, seul, le conducteur autorisS peut ou- 
30 vrir 1' entree dormant acces a sa propriety/ 

On met egalement en oeuvre des entrainements lindaires 
du type indiquS dans 1 f introduction, par exemple, dans le cas 
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de lits dans des hopitaux, dans des §tablissements sanitaires 
et analogues. En general, la surface de ces lits sur laquelle 
on se couche, est non seulement reglable en hauteur, mais 
egalement segmentee en parties individuelles qui peuvent 
5 prendre, a leur tour, une position specif ique. On citera sur- 
tout, a cet egard, la tete et le pied du lit, ces deux par- 
ties pouvant, en general, etre surelevees en formant un angle 
predetermine a partir d'une position approximativement hori- 
zontale. La modification du lit a lieu en fonction des exi- 
10 gences du patient. En general, la manoeuvre de 1 f entrainement 
s'effectue par le patient lui-meme, des boutons correspon- 
dants ou analogues etant mis a cet effet a sa disposition. De 
meme, la manoeuvre peut s'effectuer de maniere indirecte, par 
exemple, par le personnel medical. Un deplacement est souhai- 
15 te, en particulier, en ce qui concerne le niveau du lit, de 
la tete, du pied, pour faire pivoter l'axe longitudinal, de 
meme que pour regler les positions de Trendelenburg et 
d f anti-Trendelenburg. 

Les entrainements selon l'etat de la technique presen- 
20 tent en general un desaccouplement de force entre la broche 
et le moteur de telle sorte que, lors du deplacement de la 
partie mobile du mecanisme, par exemple lors du pivotement 
d T un portail ou lors de 1 1 abaissement d f une partie mobile de 
lit, il ne s ! ensuive aucun coincement de parties corporelles 
25 de personnes presentes (ce qui sinon pourrait se passer par 
exemple lorsque des enfants se tiennent a proximite du por- 
tail ou lorsqu f une partie du corps du patient ou d f une autre 
personne se trouve a proximite de la partie de lit qui doit 
etre abaissee) . Quoi qu T il en soit, ces desaccouplements de 
30 forces sont construits de maniere compliquee et, dans bon 
nombre de cas, ils ne procurent pas non plus un effet suffi- 
sant . 

Pour une manoeuvre d'urgence et pour un deplacement ra- 
pide, par exemple, de la tete d f un lit d f hopital, on connait 
35 des dispositifs mecaniques de serrage lies au lit, qui tra- 
vaillent a 1' intervention d f \uie bielle prolongee de l f entrai- 
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nement lineaire et qui mettent egalement en oeuvre un desac- 
couplement mecanique de la tete par rapport 4 1 1 entrainement 
du moteur. Toutefois, 1 1 inconvenient lie a ce desaccouplement 
reside dans le fait qu'alors la position de la tete ne cor- 
5 respond plus a la position du moteur correspondante pour au- 
tant que le desaccouplement ne se produise pas lorsque le mo- 
teur ne se trouve pas dans une position finale. 

En outre, 1 1 inconvenient lie aux entrainements connus 
reside dans le fait qu'on doit les construire avec un diame- 
10 tre surdimensionne ou bien qu f ils possedent des constructions 
laterales supplementaires de moteurs, qui en tout cas neces- 
sitent un volume spatial superieur, celui-ci ayant quant a 
lui un effet negatif determinant sur la configuration de la 
geometrie du mecanisme actionne par 1 1 entrainement . 
15 L f objet a la base de la presente invention est de mettre 

au point un entrainement du type susmentionne, qui ne pre- 
sente pas ces inconvenients. De preference, dans un entraine- 
ment ainsi perfectionne du type susmentionne, une manoeuvre 
d'urgence et un desaccouplement par rapport a l'activite mo- 
20 trice doivent pouvoir etre realises de mani£re stire. 

Pour aller dans le sens de la realisation de cet objet, 
I'ecrou d f entrainement est constitue par une tete munie d'une 
tige filetee reliee a un epaulement, un jnanchon^etant -enserr-6 
entre l f epaulement et un bord d T orifice du tube de poussee, 
25 qui contient I'echelle graduee. 

Lorsque, dans le dispositif selon 1 T invention, le tube 
de poussee est desaccouple du moteur et lorsqu'on deplace ma- 
nuellement la partie mobile du mecanisme, par exemple la tete 
d T un lit d'hopital, sans avoir mis le moteur en mouvement, 
30 l f unite de mesure de displacement determine alors la nouvelle 
position du tube de poussee ou de I'ecrou d f entrainement et 
la transmet au moteur qui, k partir de lk, redefinit ses po- 
sitions finales. Ainsi, on obtient un avantage considerable 
de l f invention en ce que notamment l f entrainement du tube de 
35 poussee devient independant de 1 T entrainement du moteur, mais 
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en ce que, par ailleurs, le moteur reconnait la position du 
tube de poussee pour autant qu f elle se modifie. 

Un autre element important de la presente invention re- 
side dans le fait qu f au tube de poussee, est attribue un m§- 
5 canisme pour le desaccouplement du tube de poussee par rap- 
port a sa liaison articulee avec la partie mobile du m6ca- 
nisme, par exemple avec la tete d'un lit d'hopital. Ce meca- 
nisme pour le desaccouplement du tube de poussee doit etre 
realise de telle sorte qu T a I'etat accouple, le tube de pous- 
10 see est fixe a une partie specifique du mecanisme, par exem- 
ple a un levier pivotant de la tete d T un lit d'hopital, tout 
en etant immobile en rotation, et que, par contre, apres le 
relachement de cette liaison, le tube de poussee peut tourner 
librement par rapport a la partie specifique en question, par 
15 exemple par rapport au levier pivotant. Toutefois, come au- 
paravant, il doit etre fix§ a la partie specifique en ques- 
tion, par exemple au levier pivotant. Lorsqu T il peut tourner 
librement apres le relachement de 1 1 accouplement, il le fait 
independamment de la rotation de la broche, si bien qu T un de- 
20 placement de la partie mobile du mecanisme, par exemple un 
soulevement et un abaissement de la tete d'un lit d'hopital, 
devient egalement possible manuellement . A cet effet, la bro- 
che est equipee de preference d'un filet a pas rapide, si 
bien que l'ecrou d f entrainement sort en tournant de ce filet 
25 a pas rapide egalement lorsqu T on exerce une pression ou une 
traction sur le tube de poussee. Ainsi, on offre la possibi- 
lity de mettre en oeuvre un deplacement mecanique d'urgence 
qui travaille de maniere tres efficace. 

De pr6f6rence, le tube de poussee vient s'inserer dans 
30 une piece de raccordement contre la partie specifique, par 
exemple contre le levier pivotant, et il s'appuie dans cette 
piece de raccordement contre un roulement a billes dans le- 
quel tourne le tube de poussee. Le roulement a billes est, en 
outre, retenu par un ecrou qui presente, a^son tour, un ou 
35 plusieurs alesages radiaux dans lesquels peut s'introduire 
une goupille a des fins d T accouplement immobile en rotation. 
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En I 1 occurrence, il existe egalement d f autres formes die rea- 
lisation rentrant dans le cadre du savoir de l'homme de me- 
tier, que l'idee inventive est censee englober. 

Dans un autre exemple de forme de realisation, l'entrai- 
5 nement selon 1 T invention comporte egalement une protection 
tres efficace contre le coincement. Tandis que, dans les 
exemples de formes de realisation susmentionnes, I'ecrou 
d f entrainement est generalement accouple de maniere fixe par 
rapport au tube de poussee, dans 1 T exemple de forme de reali- 
10 sation mentionne en dernier lieu, le tube de poussee doit 
etre dispose pour pouvoir coulisser par rapport a l T 6crou 
d T entrainement. L'ecrou d 1 entrainement se trouve dans un al6- 
sage a gradin correspondant pratique dans le tube de poussee 
et vient y buter d'un cote contre un gradin, De l f autre cote, 
15 il s ? appuie, a 1 1 intervention d'un ressort, contre une butee 
qui peut etre constitute a des fins de simplicity d T un 6crou 
visse dans le tube de poussee. Dans les limites de la course 
du ressort, le tube de poussee peut alors coulisser par rap- 
port a l'ecrou d f entrainement, si bien que, par exemple, peu 
20 de temps avant une position terminale horizontale de la tete, 
en cas de coincement d'une partie du corps, l'ecrou d f entrai- 
nement peut etre tir6 plus loin dans le tube de poussee en 
direction du moteur sans toutefois que le tube de poussee ne 
suive ce mouvement . 
25 Dans ce cas, pour un meilleur guidage du tube de poussee 

sur la broche, on prevoit encore un manchon de guidage sup- 
plementaire qui empeche le coincement du tube de poussee par 
rapport a l f ecrou d T entrainement. 

En outre, dans le cas present, il est preferable de pr6- 
30 voir un engrenage demultiplicateur entre le moteur et la bro- 
che, qui est constitue de plusieurs unites de roulement a 
billes. Toutefois, dans le cas present, di verses variations 
sont envisageables une fois de plus. 

D'autres avantages, caracteristiques et particularity 
35 de l r invention se degagent de la description ci-apres d f exem- 
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pies de formes de realisation de l f invention, ainsi qu'en se 
referant au dessin dans lequel : 

la figure 1 represente une vue en perspective d T un lit 

reglable equipe d f un entralnement selon l r invention 
5 en position d'utilisation; 

la figure 2 est une vue en perspective et agrandie de 

1 T entralnement selon la figure 1; 
la figure 3 est une coupe longitudinale prise a travers 
1 1 entralnement selon la figure 2; 
10 la figure 4 est une coupe longitudinale partiellement 

representee, prise a travers un autre exemple de 
forme de realisation d f un entralnement pour un lit 
reglable selon la figure 1; 
la figure 5 est une coupe longitudinale prise a travers 
15 un autre exemple de forme de realisation 

partiellement represents d f un entralnement pour un 
lit reglable selon la figure 1. 
On comprendra que la description ci-apres, qui s ? adresse 
a un entralnement selon l f invention par rapport a un lit 
20 d'hopital reglable, ne concerne qu'un exemple de forme de 
realisation de l f invention, c'est-a-dire qu'il existe d f au- 
tres exemples de formes de realisation de l r invention que ce- 
lui concernant un lit d'hopital. Dans 1 T introduction, a-titre 
d f illustration, on a mentionne l 1 exemple de forme de rSalisa- 
25 tion de l f invention applique a un portail. Etant donne qu'il 
n f est pas important pour la mise en oeuvre de l f invention en 
soi, mais seulement pour 1 'utilisation de 1" invention, de sa- 
voir a quel type de partie mobile d f un mecanisme, 1* entralne- 
ment selon l f invention est attribue, il suffit, pour la pu- 
30 blication de l 1 invent ion r de l'expliquer par rapport a un lit 
d'hopital reglable. 

Un lit reglable R, en particulier, pour des hopitaux et 
des etablissements sanitaires f presente, selon la figure 1, 
un chassis de base 2 dispose sur des roulettes 1, sur lequel 
35 s'appuie un sommier 4 a 1 1 intervention de leviers a ge- 

nouillere 3 correspondants - A I'interieur du sommier 4, est 
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guidee une surface 5 a plusieurs elements, sur laquelle on se 
couche; dans le present exemple de forme de realisation, il 
s T agit principalement d f une tete 6 reglable a 1 f intervention 
d'un entrainement 7 selon l f invention. Bien entendu, un en- 
5 trainement 7 de ce type peut egalement etre attribue au pied 
ou a une autre partie de la surface sur laquelle on se cou- 
che. 

D f un cote, 1 1 entrainement 7 est relie a 1 1 intervention 
d T un levier pivotant 8 a une patte d f articulation 9 fixee au 

10 sommier 4 et, de 1' autre cote, il s 1 applique sur un levier 
pivotant 10 qui est, a son tour, fagonne par rapport a la 
tete 6 de telle sorte que l'on puisse deplacer cette tete 6 
autour d f un axe de pivotement 11 en direction de la double 
fleche 12. Ce deplacement est mis en oeuvre par la sortie 

15 d T un tube de poussee 13 hors d f un cylindre 14, qui est accou- 
pl6 en articulation au levier pivotant 10. 

En figure 2, on peut voir que 1 1 entrainement 7 presente 
une construction tres elancee, partant n f a pas une influence 
defavorable sur la geometrie globale du lit reglable R. Du 

20 cote gauche du cylindre 14, est realisee une fourche d 1 arti- 
culation 15 dans laquelle vient s'inserer, lors de la mise en 
service, la patte d f articulation 9 mentionnee ci-dessus, qui 
est reliee a la fourche d f articulation 15 a 1 T intervention 
d f un boulon d' articulation correspondant . Cette forme de rea- 

25 lisation constitue alors 1 T articulation pivotante 8. Du cote 
droit, on peut voir une partie du tube de poussfee 13 faisant 
saillie hors du cylindre 14, qui forme egalement une fourche 
a 1 1 intervention d'une fente frontale 16, le levier pivotant 
10 venant se loger dans la fente frontale 16. A travers des 

30 alesages transversaux correspondants 17, on peut alors enfi- 
cher un boulon d f articulation qui n f est pas reprfesente plus 
en detail, pour la realisation d'une liaison articulee. 

A I'interieur du cylindre 14, on trouve un moteur 18 re- 
presents en figure 3 pour 1 'alimentation eri energie duquel un 

35 cable correspondant 19 est guide hors du cylindre 14. 
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Au moyen du moteur 18, une broche 21 est entrainee a 
I 1 intervention d f un engrenage 20, la tige venant s'inserer 
partiellement dans le tube de poussee 13. En 1 F occurrence, 
l f engrenage 20 n'est pas decrit plus en detail dans le pre- 
5 sent exemple de forme de realisation. De preference, il est 
realise en forme d 1 engrenage demultiplicateur et il est cons- 
titue par plusieurs unites de roulement a billes, le logement 
du roulement a billes etant realise pour faire office simul- 
tanement de gradin d T entrainement et, suite a la difference 
10 quant au diametre de la bague externe et celui de la bague 
interne, de gradin demultiplicateur. Des engrenages de ce 
type sont connus en general et c'est simplement pour etre 
complet qu'on se referera a la demande de brevet japonais 60- 
180456. En outre, les unites individuelles d 1 engrenage sont 
15 maintenues entre le moteur 18 et une bague de butee 22 dans 
le cylindre 14. 

La broche 21 fait saillie sur une longue distance hors 
de l f engrenage 20 et traverse, au moins en partie, le tube de 
tige 13. A une extremite de ce tube de tige 13, on applique 
20 un ecrou d f entrainement 23 qui est relie a demeure avec le 
tube de poussee 13. Cet ecrou d f entrainement 23 possede un 
filet interne 25 dans un alesage axial 24, qui coopere avec 
un filet externe 26 de la broche 21. Lorsque la broche 21 
tourne, l f ecrou d f entrainement 23 se deplace le long de cette 
25 broche 21 et entraine avec lui en l 1 occurrence le tube de 
poussee 13 dans la direction x. Ainsi, le tube de poussee 13 
est pouss6 hors du cylindre 14 et I'ecartement entre la four- 
che de pivotement 15 et l f alesage transversal 17 augmente, si 
bien que, de cette maniere, on obtient un deplacement de la 
30 tete 6 en direction de la double fl£che 12. 

Conformement a l f invention, la broche 21 est garnie d T un 
filet & pas rapide sous forme de filet externe 2 6 dont 
I'avantage sera decrit ulterieurement . Il est important que 
le tube de poussee 13 puisse tourner sur la broche 21 munie 
35 d f un filet a pas rapide avec une depense minime en energie. 
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Dans l f exemple de forme de realisation represents en fi- 
gure 3, 1' ecrou d f entrainement 23 presente une tete 27 qui se 
transforme en un arbre filete 29 par la realisation d f un 
epaulement 28. Avec cet epaulement 28, la tete 27 peut venir 
5 buter directement contre le bord d 1 orifice 30 ou encore en- 
serrer un manchon 31 entre le bord d' orifice 30 et la tete 
27. Ce manchon 31 sert de support a une echelle graduSe 32 
d'une unite de mesure de deplacement designee en general par 
le chiffre de reference 33, l f §chelle graduee 32 etant palp§e 

10 par un palpeur correspondant 34 que l T on prevoit dans le pre- 
sent exemple de forme de realisation, a proximite de la bague 
de butee 22. Par cette unite de mesure de deplacement 33, on 
detecte la position reelle du tube de poussee 13 independam- 
ment du travail du moteur 18. 

15 En outre, le tube de poussee 13 est guide dans un gui- 

dage axial correspondant 35 pratique dans un couvercle 36 qui 
obture le cylindre 14 par rapport a la fourche d f articulation 
15. 

Dans 1 T exemple de forme de realisation de 1 T invention 
20 selon la figure 4, un alesage a gradin 37 est fagonne dans un 
tube de poussee 13a, dans lequel vient se loger au moins par- 
tiellement la broche 21. A l'int§rieur du tube de poussee 
13a, la broche 21 vient s'appuyer contre des manchons de gui- 
dage correspondants pour procurer au tube de poussee 13a un 

25 meilleur guidage sur toute sa longueur. 

Apres un gradin 39, un ecrou d f entrainement 23a est in- 
s£r§ dans l f alesage a gradin 37, qui est realise, dans cet 
exemple de forme de realisation, simplement en forme de man- 
chon ou encore sous forme d' arbre filete ♦ En intercalant un 

30 manchon d'ecartement 14, l f ecrou d 1 entrainement 23a reste & 
une distance determinee par rapport au gradin 39 • De 1 T autre 
cot6 du gradin 39, 1 T ecrou d f entrainement 23a vient s'appuyer 
contre un ecrou 42 & 1 1 intervention d T un ressort a boudin 41, 
l f ecrou 42 etant visse dans le tube de poussee 13a, une bride 

35 43 de l T 6crou 42 venant buter depuis l f ext6rieur contre le 
bord d T orifice 30 du tube de poussee 23a. 



2688849 



10 

Par cette forme de realisation, le tube de poussee 13a 
peut coulisser sur l'ecrou d r entrainement 23a le long de ce 
dernier. Par la, on obtient une protection contre le coince- 
ment, etant donne que, en particulier dans la position termi- 
5 nale de la tete 6 indiquee en figure 4, lors d'une rotation 
ulterieure de la broche 21, l'ecrou d f entrainement 23a se de- 
place dans une direction opposee a la direction x en n'en- 
trainant pas, en l f occurrence, le tube de poussee 13a, mais 
en comprimant le ressort a boudin 41. En consequence, si une 
10 main vient a se trouver entre la tete 6 et le sommier 4, 
1 1 abaissement de la tete 6 ne se poursuit pas. Lorsqu T une 
unite de mesure de deplacement 33 est accouplee a l'ecrou 
d T entrainement 23a, le moteur 18 est mis hors circuit 
lorsqu f il atteint sa position terminale, alors que le tube de 
15 poussee 13 n T a pas encore ete completement introduit. 

Comme indique ci-dessus, il est necessaire, en cas de 
manoeuvre d T urgence, de proceder au desaccouplement du moteur 
par rapport au tube de poussee 13 de telle sorte que, par 
exemple, la tete 6 puisse etre soulevee ou abaissee le plus 
20 rapidement possible, egalement sans I 1 aide du moteur. On ob- 
tient cette caracteristique en faisant en sorte de lib^rer le 
tube de poussee 13 de son articulation immobile en rotation 
au levier pivotant 10 de telle sorte quVil puisse tourner 
conjointement avec la broche 21. Ainsi, on n T obtient pas de 
25 coulissement ulterieur du tube de poussee dans la direction x 
ou en direction opposee a cette derniere hors du cylindre 14. 
En revanche, en realisant la broche 21 sous la forme d'une 
broche munie d f un filet a pas rapide, on off re la possibility 
de faire en sorte que, par exemple lors de 1' arret de la bro- 
30 che 21, en exergant une pression ou une traction sur le tube 
de poussee 13, celui-ci tourne par rapport a la broche 21, et 
de pouvoir le deplacer de cette maniere uniquement par pres- 
sion ou par traction en direction x ou en direction opposee a 
cette derniere. Ainsi, on peut proceder a uh d§placement ma- 
35 nuel rapide de la tete 6 en direction de la double fleche 12. 
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En figure 5, on represente plus en detail un exemple de 
forme de realisation d T un m6canisme 44 pour le desaccouple- 
ment d f un tube de poussee 13b. En 1 1 occurrence, on visse une 
piece rapportee 45 de forme 6chelonn6e dans 1 1 extremite libre 
5 du tube de poussee 13b. Sur cette piece rapportee 45, on 

place une bague 46 de roulement a billes. La bague 46 de rou- 
lement a billes est alors maintenue par un ecrou 47 visse en 
position terminale par rapport a la piece rapportee 45. 

Avec la piece rapportee 45 et, en particulier, avec la 
10 bague de roulement a billes 4 6, le tube de poussee 13b vient 
s'inserer dans une piece de raccordement 48 qui presente ega- 
lement la fente frontale munie de l'alesage transversal 17. 
Quoi qu T il en soit, cette piece de raccordement 48 possede, 
oriente vers le tube de poussee 13b, un manchon 49 qui est 
15 egalement realise de maniere echelonnee. Lors de la mise en 
service, une bague externe 50 de la bague de roulement a 
billes 46 s'appuie contre un gradin et est maintenue par une 

bague de butee 51. Une rotation de la bague interne 52 par 
rapport a la bague externe 50 est normalement empechee par le 
20 fait que, dans un alesage radial 53 pratique dans 1 F ecrou 47, 
vient s ? inserer une goupille 54 a laquelle est reliee un bou- 
ton d*urgence 55 a I'exterieur du manchon 49. La goupille 54 
est guidee dans un manchon radial 56 oh elle est entourde par 
un ressort 57 a 1 f intervention duquel une bride annulaire 58 
25 fagonnee sur la goupille 54 vient s'appuyer contre un gradin 
interne 59 pratique dans le manchon radial 56. En outre, 
lorsqu T on tire le bouton d'urgence 55, la bride annulaire 58 

glisse dans un evidement 60 pratique dans le manchon 49 de 
telle sorte que l f ecrou 47, partant la piece rapportee et le 
30 tube de poussee 13b, sont alors liberes. Le tube de poussee 
13b peut alors tourner librement par rapport a la broche 21, 

si bien qu'un soulevement et un abaissement rapides, par 
exemple d T une tete 6, sont possibles. Toutefois, en l f occur- 
rence, la position de la tete est detect£e par 1' unite de me- 
35 sure de deplacement susmentionnee 33 et est transmise a la 
commande du moteur, si bien que, contrairement a l f etat connu 
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la technique, le moteur ne doit plus etre amene a prendre 
position terminale pour effectuer un nouveau reglage par 
rapport a la position de la tete» 
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RE VEND I CAT I ONS 



1. Entrainement pour le deplacement d T une partie mobile 
5 d f un mecanisme (R) , en particulier de la tete et/ou du pied 
(6) reglables d f un lit d'hopital (R) ou encore, par exemple, 
d T une partie pivotante d'un portail, comprenant un moteur 
(18) qui entraine une broche (21) sur le filet externe (26) 
de laquelle vient se mettre un ecrou d 1 entrainement (23) a 

10 filet de vis interne (25), cette broche faisant sortir un 

tube de poussee (13) hors d'un cylindre (14) lors de la rota- 
tion de la broche (21), le cylindre (14) et le tube de pous- 
see (13) etant relies respectivement en articulation et immo- 
biles en rotation a des parties du mecanisme (R) , une unite 

15 de mesure de deplacement (33) etant attribute au tube de 

poussee (13) et/ou a l f ecrou d f entrainement (23) et determi- 
nant la position du tube de poussee (13) et/ou de l f ecrou 
d T entrainement (23) independamment d T une rotation du moteur, 
et une echelle graduee (32) etant reliee au tube de poussee 

20 (13) et/ou a 1 T ecrou d f entrainement (23) tandis que lui est 
attribue un palpeur (34) dispose de maniere stationnaire dans 
le cylindre (14), characterise en ce que l 1 ecrou d f entraine- 
ment (23) est constitue par une tete- (27) munie d'une tige 
filetee (29) a la suite d T un epaulement (28), un manchon con- 

25 tenant l f echelle graduee (32) etant enserre entre l f epaule- 
ment (28) et un bord d'orifice (30) du tube de poussee (13). 

2. Entrainement selon la revendication 1, caracterise en 
ce qu f au tube de poussee (13b) est attribu6 un mecanisme (44) 
30 pour le ddsaccouplement du tube de poussee (13b) par rapport 
a sa liaison articulee avec une partie specif ique (10) du me- 
canisme (R) telle que par exemple un levier pivotant (10) 
d'un lit d'hopital- 

35 3. Entrainement selon la revendication 2, caracterise en 

ce que le tube de poussee (13b) , une fois le desaccouplement 
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termine, tourne dans une piece de raccordement (48) contre la 
partie specifique mentionnee (10) du mecanisme (R) . 

4. Entrainement selon la revendication 3, caracterise en 
5 ce que le tube de poussee (13b) s'appuie contre la piece de 

raccordement (48) par 1 f intermediaire d f un roulement a billes 
(46) . 

5. Entrainement selon la revendication 4, caracterise en 
10 ce que le roulement a billes (46) est retenu sur le tube de 

poussee (13b) par un ecrou (47) . 

6. Entrainement selon la revendication 5, caracterise en 
ce que l f ecrou (47) presente un alesage radial (53) dans le- 

15 quel vient s'inserer, de maniere amovible, une goupille (54) . 

7. Entrainement selon la revendication 6, caracterise en 
ce que la goupille (54) traverse la piece de raccordement 
(48) et un manchon radial (56) et est reliee a un bouton 
d'urgence (55), une bride annulaire (58) fagonnee.sur la gou- 

20 pille (54) venant s'appuyer par 1 T intermediaire d'un ressort 
(57) contre un gradin interne (59) pratique dans le manchon 
radial (56) . 

8* Entrainement selon I'une quelconque des revendica- 
25 tions 4 a 7, caracterise en ce que le roulement a billes (4 6) 
et 1 T ecrou (47) sont disposes sur une piece rapportee (45) 
qui est vissee dans le tube de poussee (13b) . 

9. Entrainement selon l f une quelconque des revendica- 
30 tions 1 a 8, caracterise en ce que le tube de poussee (13a) 

est dispose de manidre a pouvoir coulisser par rapport a 
l f ecrou d T entrainement (23a) . 

10. Entrainement selon la revendication 9, caracteris6 
35 en ce que l f ecrou d f entrainement (23a) est loge en coulisse- 

ment dans le tube de poussee (13a) et s f appuie d'une part 
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contre un gradin (39) et d f autre part contre une butee reali- 
see en forme d'ecrou (42) par l f intermediaire d r un ressort a 
boudin (41) . 

5 11. Entralnement selon la revendication 10, caract§rise 

en ce que sur I'ecrou (42) est fagonnee Tine bride (43) qui 
vient buter contre les bords d 1 orifice (30) du tube de pous- 
see (13a) • 

10 12. Entrainement selon la revendication 10 ou ll f carac- 

terise en ce que de l f autre cote du gradin (39) au moins un 
autre manchon de guidage (38) est insere dans un alesage a 
gradin (37) du tube de tige (13a) qui sert d'appui au tube de 
tige (13a) par rapport a la broche (21) . 
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